Il colloquio relativo alla selezione pubblica per il conferimento dell’assegno di ricerca con il seguente
programma:

“Pianificazione e Controllo per Robot Autonomi e Semi-Autonomi considerando vincoli ambientali per
la manipolazione”

previsto per il giorno 8 novembre 2016, non avra luogo, ai sensi dell’art. 6 del bando, in quanto [’unico
candidato, Dott. Alessandro Settimi, e stato dichiarato idoneo.



